Wie die Spannung ist auch der Gesamtstrom als Uberlagerung einer vor- und einer riicklaufenden Bestimmung des Spannungs- und Stromverlaufs auf einer Leitung mit Hilfe des
Stromwelle interpretierbar. Die physikalische Bedeutung des Minuszeichens vor dem 2. Term ist Smith-Diagramms

letztlich auf die Richtung des Energieflusses der reflektierten Welle in -z-Richtung zuriickzufiihren.

Sowohl vor-, als auch riicklaufende Stromwellen sind mit der jeweiligen Spannungswelle iiber den i 1) b

Leitungswellenwiderstand Z, verkniipft. Es gilt also: 0
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Es ist nun zweckmiBig, zur Vereinfachung den folgenden Ansatz zu machen: Spannung £ =
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Fiir das Dimpfungs- und PhasenmaB sowie fiir die Phasengeschwindigkeit v und den Wellenwider-
stand Z, kénnen dann die Gleichungen
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Diese Gleichungen stellen fiir allgemeine 2-Draht-Leitungen unter den gemachten Voraussetzun- = — —¢  —  I(¢) — I*(0) B _ [-(0) e3P — [+(0) £IPE (1 g e j2gié)

gen die exakte Losung dar. Vereinfachend kann fiir fast alle technischen Leitungen bei nicht zu 7 1(0) ;
niedrigen Frequenzen (f > 10 kHz die Néherung cosh (885%¢) ~ 1 gemacht werden. Aus (9.59)- ‘ |[+ 0 ’ - |1 —rae 928 11— r(p)
(9.62) folgt dann fiir verlustarme Leitungen: ©
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Wie wir sehen, sind nun das PhasenmaB 3 und die Phasengeschwindigkeit v ndherungsweise un- S g
abhiingig von den Verlusten. Der Leitungswellenwiderstand Z, wird reell, was bedeutet, dass fiir
eine rein fortschreitende Welle Spannung und Strom in Phase sind.
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Tabelle 10.1: Wichtige Ergebnisse fiir Parallel- und Serienschwingkreise

Abbildung 11.12: Transformation , konzentrierter* Bauelemente im z- und y-Diagramm



