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Ubungsaufgabe 6.1 |

Gegeben sei der Regelkreis:

Kr

= 2

a) Berechnen Sie die Fihrungstbertragungsfunktion Fy (s) = y(s) / w(s).
Wie grof ist die bleibende Regeldifferenz e, fiir w(t) = o(t) (z; = z2 = 0)?

b) Berechnen Sie die Storlbertragungsfunktion Fz; (s) = y(s) / z4(s).
Wie groR ist die bleibende Regeldifferenz e, fir zy(t) = o(t) (w = 2z, = 0)?

- ¢) Berechnen Sie die Storubertragungsfunktion Fz2 (s) = y(s) / zz(s).
Wie grof ist die bleibende Regeldifferenz e, fiir z(t) = o(t) (w = 2y = 0)?

d) Wie groR ist die bleibende Regeldifferenz e., fiir w(t) = zx(t) = o(t) (z1 = 0)?

~ e) An welcher Stelle im Regelkreis solilte ein integrierer plaziert sein, wenn im
Fihrungs- und-im Stérverhalten keine bleibende Regeldifferenz auftreten soli?

Ubung éaufgabe 6.2

Gegeben sei der nachfolgende Regelkreis mit V> 0 und T, > O:

. Y
w \Y/ —_— e—TtS

v

a) Berechnen Sie die Nullstellen der charakteristischen Gleichung des Regelkreises. -

b) Fiarwelche Werte der Kreisverstarkung V arbeitet der Regelkreis stabil?
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Gegeben sei der Regelkreis

des offenen Kreises, wobei V > 0, Ty = 1 sec und T2 = 2 sec gilt.

Vorlesung ,,Regelungstéchnik“

mit der Ubertragungsfunktion
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