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Ubungsaufgabe 7.1

A
Fir den folgenden Regelkreis gelte Fy(s) = mitV > 0:
(1+ T,8)(1+ T,8)(1+ T,58)

Fo(s)

a) Skizzieren Sie die Ortskurve des offenen Kreises.

b) Fir welche Werte V > 0 ist der Regelkreis nach dem Nyquistkriterium stabil?

c) In Fo(s) sei die Zeitkonstante T, klein gegenilber den Zeitkonstanten T, und T,;. Welche Stabilitats-
aussage erhalt man im Unterschied zu Teilaufgabe b), wenn T, vernachlassigt d.h. T; = 0 gesetzt
wird?

Es gelte Ty = 0,005 sec, T, = 0,055 sec und T, = 0,531 sec (vgi. Ubungsaufgabe 4).

d) Gibt es ein V derart, dall der Regelkreis stabil ist und e,/ w,, < 1% bei Sprunganregung gilt? Wenn ja,
geben Sie den zulassigen Bereich fUr V an.

Ubungsaufgabe 7.2

Gegeben sei der nachfolgende Regelkreis mitV > 0 und T, > 0

7

W V 5 - y
s eTtS

a) Skizzieren Sie die Ortskurve des offenen Kreises.
b) Ab welchem Wert Vi der Kreisverstarkung wird der Regelkreis instabil?
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